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1. Gambaran Umum
Full Mission Ship Simulator (Bridge and Tug Simulator Integrated Ship Stability)
merupakan sarana dan prasarana yang harus dimiliki oleh dunia pendidikan
kemaritiman sesuai dengan aturan International Convention on Standards of Training,
Certification and Watchkeeping for Seafarers (SCTW) dan International Maritime
Organization (IMO). Full Mission Ship Simulator merupakan sebuah peralatan simulasi

dari Bridge (anjungan) kapal yang menyerupai layaknya diatas kapal dimana

didalamnya terdapat perlengkapan peralatan navigasi seperti Steering, Telegraf,

Radar/Arpa, ECDIS, GPS, AIS, GMDSS, Ecco Sounder, Meja Peta.
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Full mission Ship Manoceuvring Simulater — Physical realism




Didalam Full Mission Ship Simulator ini, pengajar/Taruna dapat mempraktekkan
bagaimana melakukan dinas jaga di atas kapal sesuai dengan standar yang telah
ditetapkan oleh STCW. Selain itu juga bisa melakukan praktek mengolah gerak sebuah
kapal di dalam alur pelayaran sempit, alur pelayaran ramai, olah gerak sandar di

dermaga, lepas sandar dari dermaga dan melakukan drop anchor.

Approaching berth

Berthing /Mooring

Selain itu Bridge Simulator juga terintegrasi dengan Ship Stability. Ship Stability
ini merupakan peralatan simulasi pengaturan muatan serta pengaturan stabilitas atau
keseimbangan dari sebuah kapal yang mana dapat mempengaruhi keselamatan
pelayaran dan kelaiklautan kapal. Bridge Simulator yang terintegrasi dengan Ship

Stability menjadikan taruna/peserta diklat bisa mengetahui kondisi kapal sebelum



dilakukan pemuatan dan setelah dilakukan pemuatan di mana bisa terjadi momen trim
haluan/trim by head atau trim buritan/trim by stern atau kemiringan kapal setelah
dilakukan pemuatan atau pembongkaran. Proses ini bisa dilihat secara langsung dari
dalam Bridge Simulator sehingga menyerupai layaknya proses di kapal sesungguhnya.
Selain itu para taruna/peserta didik juga dapat mengetahui pengaruh yang terjadi pada
kapal jika didalam proses pengaturan muatan tidak sesuai dengan aturan pemuatan yang

sebagaimana mestinya.
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Dengan adanya Full Mission Ship Simulator yang terintegrasi ini, peserta didik
secara tidak langsung akan lebih mengerti, memahami proses, terampil dan teruji
sebelum terjun ke dunia pekerjaan atau tempat praktek yang sesungguhnya. Selain itu
juga harus memiliki Tug Simulator. Simulator ini berfungsi agar peserta didik
mengetahui bagaimana olah gerak kapal saat akan sandar atau lepas tambat dari

pelabuhan dibantu dengan kapal tug.




Use of Tug to assist vessel berthing

2. Gambar Rancangan Full Mission Ship Simulator sebagai berikut :

v Bridge Simulator/Anjungan Kapal
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Bridge Simulator terdiri dari:
e Electronic Chart System Module
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Rodor Display

e  Visualization Software Modules



Cwitwal objeds

Ship fo Ship inderocfion

* Advanced Visual System for Lookout View (Independent Viewing Station)

Binocwlar view




Bearing view

Restricded vizibiity

e  GMDSS Module
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ECHO Soundsr Avtomafic Idenfificohion Sysfem [AIS) Log

* Navigation aids simulation software module

Beocon

Buoys, Lighthowses




*  Own Ship Conning/Steering console software based including autopilot, hand
steering, NFU steering
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+ Navigation disaster operation simulation module

Ol Spil
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Fire on board Torget veol

Exceszive i on forget vessel

Exomple of on Expanding Squore Seorch Potfern
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Colowred Smoke
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On-screen conming confroller stofion
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Mooring and Anchoring

Ship in Restricted wofers (Suver Conal)

Singopore horbour
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Ewroport harbour

Bosphorus ghroi (Turkey)

Gibralfor

* Resources Ship Models
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Very largs Crude Corriers (VLCC) Horbour Tug

OHfshore Supply Verssl Product Corrier

Chemuical Tanisr Canfainer wagos]

LPEE Tossdkar Bulk Carrier
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Possenger Vessel Fizhing Vesse!

HARDWARE INTERFACES terdiri dari:
e Maneuvering & Steering Station

« State of the art autopilot simulated panel

e Main steering module display with Digital /
Analogue Gyro/Magnetic compass display, steering
motor/pump selectors, Digital/Analogue ROT and
rudder angle, Fwd./Lateral speed displays, NFU
Tiller, Auto, Hand, NFU and Remote Control
steering modes, pump indicators and controls

» Realistic Steering Wheel with main steering panel

« Relevant alarms and indicators

Indicative picture of Ownship Screenbased
Steering Hardware

Indicative picture of Steering Hardware
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Radar Keyboard

ECDIS Keyboard

PTT Handsets
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Gyro Compozs dispéay Mognetic Composs disploy

Azimuth Thruster Controls

Azimuth thruster coniroller — Lilas or similar
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v" Ship Stability Simulator

SHIP STABILITY SIMULATOR
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v" Tug Handling Simulator

LHS Control
Console

RHS Control
Console

360 Deg. Full Mission Tug Simulator
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Instruktur Station

Software Instruktur terdiri dari:

»  Ship Maneuvering Simulator Instructor Station
* Ship Maneuvering Simulator Server Application

e  GMDSS Module
e Assessment Module

it | i e FEasid W R R
5T Ry T for g T T e - e WA IT RN TN T hiieem —— [FL TSRS
04 e Ll “rchac Wi b, WrueE R WA S dEee drdienar AR B
A g ) i Pl (5% K IR DA DY BT 310 Uele T T
Sl E i 11 ] s 1| T ARe Tl OT R R Ty mnary TR =
[T Samecdme Casbei Tieees  Taseled kil 1
S [ A
3 S |1 ke b
F [ I = 1
R i n Fe - T “l e
R el LR b L
[
E ] rlm S ] iEi
" L AT R R B ATy e o
R ettt v "
L) B o e et e T S LLL) L2
[ [T |V |
L] gl (o0 Lo ol o, el -IHa-IIJ"._"!
- e e & MBI U
Crremem
e
[z .
L
e}
Tarupde rwrge aff Fehadam o ineee il b

20



Layout BRIDGE AND TUG SIMULATOR INTEGRATED SHIP STABILITY

b Semarang, 11 April 2022
PEJABAT PEMBUAT KOMITMEN
BELANJA RM

T e

HERI PRASETYO, S.M

21



